Budowa zatoki autobusowej w m. Miluki D.06.01.01

D.06.01.01 UMOCNIENIE SKARP, ROWOW I SCIEKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
umocnieniem skarp, rowéw i §ciekéw w ramach budowy zatoki autobusowej w m. Miluki.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w n/n STWiORB dotycza umocnienia skarp, rowéw i §ciekéw i obejmuja:
- humusowanie skarp i dna rowéw warstwg grubos$ci 10 cm wraz z obsianiem trawa,
Lokalizacj¢ poszczegdlnych umocnien nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

14. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Humusowanie - przykrycie skarpy lub rowu ziemig ro$linng w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy
ijej przyjecia sie.

Pozostate okre$lenia sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w STWiORB

D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy do wykonania umocnienia skarp, rowéw i §ciekow

Materiatami do wykonania umocnienia skarp, rowéw i $ciekéw wedlug zasad n/n STWiORB s3 nast¢pujace
materialy, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru:

2.2.1. Humus

Humus powinien by¢ ziemig urodzajna o zawartosci co najmniej 2 % sktadnikéw organicznych.
Humus powinien by¢ pozbawiony kamieni wigkszych od 5 cm i wolny od zanieczyszczen obcych.

Do humusowania skarp nalezy uzy¢ ziemi¢ roSlinng zdj¢ta z pasa robdt ziemnych i sktadowana zgodnie z
STWiORB D.01.02.02 oraz pozyskang z dokopu.

2.2.2. Nasiona traw
Wyb6r gatunkéw traw nalezy dopasowa¢ do warunkéw miejscowych, a wigc do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Najlepiej nadajg si¢ do tego specjalne mieszanki traw, majace geste i drobne korzonki.

Do obsiania skarp nalezy uzy¢ nasion uniwersalnej mieszanki traw o gwarantowanej jakoS$ci, spelniajacej
wymagania normy PN-R-65023 [10].
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotyczgce sprzetu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania robdt nalezy stosowac nastepujacy sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- rOwniarki przeznaczone do wyréwnywania skarp,

- ubijaki o recznym prowadzeniu, wibratory samobiezne lub plyty ubijajace do zageszczania,
Pozostate roboty moga by¢ wykonane r¢cznie.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu

Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

4.2, Transport materialéow do wykonania umocnienia skarp, rowow i $ciekow

4.2.1. Transport materiatow z drewna

Szpilki, paliki i pale mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
uszkodzeniem.

4.2.2. Transport humusu

Transport humusu moze by¢ wykonywany dowolnymi $rodkami transportu.

4.2.3. Transport nasion traw

Srodki transportowe powinny by¢ czyste i zabezpieczajace nasiona przed zamoknigciem oraz obnizeniem ich
wartosci siewnej.

S. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogélne zasady wykonywania rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywane umocnienie skarp.

5.2. Humusowanie

Przed przystapieniem do humusowania, powierzchnie powinny odpowiada¢ wymaganiom okreSlonym w
Dokumentacji Projektowej i STWiORB D.02.01.01 oraz STWiORB D.02.03.01.

Grubos$¢ przykrycia ziemia ro$linng zgodnie z Dokumentacja Projektowa wynosi 10 cm.

Dla lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem naturalnym zaleca si¢ w powierzchni skarpy naciaé
niewielkie rowki poziomo lub pod katem 30°+45° w odstgpach co 0,5+1,0 m i gtebokosci 15+20 cm.

Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie trawa

Obsianie trawa powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych - w okresie wiosny
lub jesieni. Ziarna trawy powinny byé réwnomiernie rozsypane po zasiewanej powierzchni w ilosci 2 kg/100 m?, a
po rozsypaniu przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie. Wykonawca powinien podja¢ wszelkie $rodki aby
zapewni¢ prawidlowy rozwdéj ziaren trawy po ich wysianiu.

W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola przed rozpoczeciem robét

Przed wykonaniem umocnienia skarp, rowéw i SciekOw Wykonawca powinien sprawdzi¢ jako$¢ uzywanych
materialéw w zakresie zgodnos$ci z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.

6.3. Kontrola jako$ci wykonania umocnien

W trakcie wykonywania robét i odbioru nalezy zbadac:
- prawidlowo$¢ humusowania i obsiania trawa,
- prawidtowos$¢ umocnienia §ciekéw i dna rowéw elementami prefabrykowanymi,

6.3.1. Badanie jakosci humusowania i obsiania trawq

Kontrola rob6t w zakresie humusowania i obsiania polega na sprawdzeniu:
- oczyszczenia terenu z zanieczyszczen,

- roz$cielenia humusu z kontrola grubos$ci warstwy rozscielonej ziemi,
- zgodnosci sktadu mieszanki traw z wymaganiami,

- gestosci zasiewu nasion.

Dopuszcza si¢ nastepujace odchytki w wykonaniu robdét:

- dla grubosci humusu - =2 cm,

- dla iloéci wysianych nasion traw w kg/1000 m? - £ 0,5 kg.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest 1 m? (metr kwadratowy) umocnionej skarpy na podstawie Dokumentacji Projektowej i
pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidér umocnienia skarp obejmuje:

a)  odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbidr ostateczny,

¢) odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Platno$¢ za 1 m*> wykonanego umocnienia skarpy nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robét w
oparciu o wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robét obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materialow,

- pozyskanie i dowiezienie humusu na miejsce wbudowania,

- wykonanie humusowania z obsianiem,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w STWiORB,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-P-85012 Wyroby powroznicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych.
2. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.
3. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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