Budowa zatoki autobusowej w m. Miluki D.01.02.04

D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG , OGRODZEN I PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
rozbidrka elementéw drég, ogrodzen i przepustow w ramach budowy zatoki autobusowej w m. Miluki.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w n/n STWiORB dotycza rozbidrki elementéw drég, ogrodzen i przepustéw oraz obejmuja:
a) ciecie masy pila mechaniczna;

b) rozebranie nawierzchni bitumicznej;

c) rozbidrka wiaty przystankowej;

d) przestawienie tablic informacyjnych;

c) wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki.

14. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne warunki dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogdlne dotyczace robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu

)

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
3.2 Sprzet do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementéw drdg, i ogrodzen nalezy stosowac:

- spycharki,

- tadowarki,

- koparki,

- zrywarki,

- samochody cig¢zarowe,

- mloty pneumatyczne,

- zurawie,

- pity do cigcia asfaltu.

Drobne roboty mozna wykonywac recznie przy zastosowaniu prostych narz¢dzi pomocniczych.
Sprzet zastosowany do robét rozbiérkowych powinien uzyskaé akceptacje Inspektora Nadzoru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2 Transport materialéw z rozbiorki

Materiaty z rozbidrki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce akceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robét

Ogoélne zasady wykonywania rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
5.2 Wykonanie rozbioérki

Odcieta krawedz masy nalezy rozebra¢ rgcznie nie powodujac uszkodzenia istniejacej krawedzi jezdni.

Uzyskany gruz, bezuzyteczne elementy i materiaty nalezy przewiez¢ na miejsce akceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Ewentualne doty (wykopy) nalezy wypetni¢ warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i
zage$ci¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i
badania” [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci robdt polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego doty po usunigtych elementach powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania
okreslone w PN-S-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg rob6t zwigzanych z rozbiérka jest:

- dla cigcia masy - 1 m (metr);
- dla nawierzchni bitumicznej - 1 m? (metr kwadratowy);
- dla wiaty przystankowej i przestawienia tablic informacyjnych - 1 szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogélne zasady odbioru robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
8.2. Sposéb odbioru robot

Roboty objete niniejsza STWiORB obejmuja:
- odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
- odbidr ostateczny,
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zgodnie z zasadami podanymi w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za Im kraweznika i cigcia masy zostanie dokonana na podstawie obmiaru i oceny jako$ci robét w
oparciu o pomiary i badania.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje:

a) rozebranie masy po uprzednim odcigciu;

- odcigcie krawedzi masy pitg do cigcia asfaltu,

- rozebranie r¢czne odci¢tej masy,

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

- ewentualne oplaty za przyjecie gruzu na wysypisko;
b) rozebranie wiaty przystankowej:

- r¢czne rozebranie elementow wiaty przystankowe;j;
- przesortowanie materiatéw z rozbiorki;

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

- ewentualne optaty za przyjecie gruzu na wysypisko;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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