Budowa zatoki autobusowej w m. Miluki D.01.02.02

D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu w ramach budowy zatoki autobusowej w m. Miluki.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza zdjgcia warstwy humusu w ramach robdt
przygotowawczych wykonywanych na budowie ulicy i obejmuja zdjecie warstwy humusu o Sredniej grubosci 15
cm, na pelna glebokos¢ zalegania, lokalizacja zgodnie z Dokumentacja Techniczng.

W przypadku wystgpienia warstwy o innej migzszo§ci niz wymieniona, nalezy ja zebra¢ dostosowujac si¢ do
warunkéw lokalnych.

14. OKkreslenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
3.2. Sprzet do wykonania robét zwigzanych z usunieciem humusu

Do wykonywania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:

- koparki,

- spycharki,

- réwniarki,

- sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robét
sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

4.2, Transport materialow

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem réwniarek lub spycharek na pryzmy z przeznaczeniem do
humusowania skarp i terenéw zielonych .
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Nadmiar humusu moze by¢ przewozony dowolnym transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogoélne zasady wykonywania rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
5.2 Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia do humusowania.
Zagospodarowanie humusu powinno by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robdt (zmienna grubo$¢ warstwy
humusu) nalezy dodatkowo stosowal reczne wykonanie robdot jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Humus nalezy zdja¢ na pelng gleboko$¢ jego zalegania, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny
bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynno$ci zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci robét zwiazanych ze zdjeciem humusu

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuni¢gcia humusu z powierzchni robét
ziemnych, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 1 m? (metr kwadratowy), na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiar6w w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Sposéb odbioru robot

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktéry
powinien by¢ dokonany po wykonaniu zdjecia warstwy humusu wraz z haldowaniem w pryzmy.
Inspektor Nadzoru oceni wyniki pomiaréw przedtozonych przez Wykonawce zgodnie z niniejsza STWiORB.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzoru ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m? zdjetego humusu nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robot.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje :

10.

mechaniczne zdjgcie humusu na $rednig glebokosé 15 cm (petna gleboko$¢ zalegania),
haldowanie humusu w pryzmy,

zatadunek humusu na $rodki transportowe,

transport nadmiaru na odktad,

ewentualne optaty za przyjecie gruntu na odktad,

pozyskanie humusu przez Wykonawce (w przypadku takiej potrzeby).

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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